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１． はじめに
コネクタﾎﾞｰﾄﾞは ２００，３００型NCボードシリーズに使用するケーﾌﾞルコネクタをお客様側の
受け側のコネクタ基板です．
次のような特長が有ります．

■ コネクタボードを使用する事によりｹｰﾌﾞﾙ先の配線が処理しやすくなります．
■ コネクタボードのｹｰﾌﾞﾙ受けコネクタ（レセプタクル）には ストレート型とライトアングル型が
有ります．
◯ ＭＳストレート型は図１－Ａのように真上からｹｰﾌﾞﾙを導く場合に適します．
◯ ＭＲアングル型は図１－Ｂのように筐体側面からｹｰﾌﾞﾙを導く場合に適します．

■ ＭＳ(D)型はﾃﾞｨﾝﾚｰﾙに取付けが出来るｵﾌﾟｼｮﾝ(台)があります．
■ ｹｰﾌﾞﾙを装置に分散させるためルート別に2.54ﾋﾟｯﾁのヘッダコネクタが用意されています．
■ 外部電源端子が用意されています．

図１－Ａ ＭＳタイプ（ストレート受） 図１－Ｂ ＭＲタイプ（アングル受）

２．型式の見方

Ｍ：ＭＤＲ ﾃﾞｨﾝﾚｰﾙ取付台付き（ｵﾌﾟｼｮﾝ）

例．ＡＣＢ－ＰＰＤ２３４／ＭＳ（Ｄ）

ＰＰＤ２３３Ａ，２３４Ａﾎﾞｰﾄﾞ用
Ｓ：ｽﾄﾚｰﾄﾀｲﾌﾟ ｺﾈｸﾀ／Ｒ：ﾗｲﾄｱﾝｸﾞﾙ ﾀｲﾌﾟ ｺﾈｸﾀ
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３．コネクタボードの種類，型式など

品名型式 ﾃﾞｨﾝ取付台用型式 ｹｰﾌﾞﾙ型式 対象ﾎﾞｰﾄﾞ
[取付台付寸法(mm)]

ACB-PPD204/MS ACB-PPD204/MS(D) HCL-008W HPC-PPD203/PPD204/PPD204E
ACB-PPD204/MR [124×77] （68PIN） HP98-PPD203/PPD204
ACB-PPD232/MS ACB-PPD232/MS(D) HCL-012W HPC-PPD232A/PPD231A
ACB-PPD232/MR [124×77] （50PIN)
ACB-PPD234/MS ACB-PPD234/MS(D) HCL-013W HPC-PPD233A/PPD234A
ACB-PPD234/MR [124×77] （100PIN) HP98-PPD233A/PPD234A
ACB-PPD343/MS ACB-PPD343/MS(D) HCL-013W HPC-PPD342B/PPD343B
ACB-PPD343/MR [124×77] （100PIN）
ACB-DIO 48/MS ACB-DIO 48/MS(D) HCL-008W HPC-DIO48
ACB-DIO 48/MR [113×77] （68PIN）
ACB-DIO 64/MS ACB-DIO 64/MS(D) HCL-011W HPC-DIO64
ACB-DIO 64/MR [124×77] （80PIN） HP98-DIO48 HP98-DIO64
ACB-DIO 80/MS ACB-DIO 80/MS(D) HCL-013W HPC-DI380
ACB-DIO 80/MR [137×77] （100PIN） HPC-DO380
ACB-CTR204/MS ACB-CTR204/MS(D) HCL-012W HPC-CTR202/CTR204/ Fﾀｲﾌﾟおよび
ACB-CTR204/MR [113×77] （50PIN） HP98-CTR202/CTR204
ACB-MDR50 /MS ACB-MDR50 /MS(D) HCL-012W MDR50ﾋﾟﾝﾀｲﾌﾟ 端子台
ACB-MDR50 /MR [113×77] （50PIN)
ACB-MDR100/MS ACB-MDR100/MS(D) HCL-013W MDR100ﾋﾟﾝﾀｲﾌﾟ 端子台
ACB-MDR100/MR [215×77] （100PIN)

４．ディンレール取り付け台形式概要

Ｄタイプはﾃﾞｨﾝﾚｰﾙ取り付け用ﾍﾞｰｽ（台）が付属します．このﾍﾞｰｽは次の構成部品より出来ています．

Ａ 寸法
124mm 用 137mm 用 215mm 用構成品名 型 名 113mm 用
2式 2式 2式ｻｲﾄﾞｴﾚﾒﾝﾄ UMK-SE11,25 2式
1式 2式 1式ﾍﾞｰｽｴﾚﾒﾝﾄ UMK-BE11,25 ―
2式 2式 4式ﾍﾞｰｽｴﾚﾒﾝﾄ UMK-BE45 2式
2式 2式 2式ﾌｯﾄｴﾚﾒﾝﾄ UMK-FE 2式

７７

Ａ２９
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５． ＡＣＢ－ＰＰＤ２０４/ＭＳ ，/ＭＲ，/ＭＳ(Ｄ)
ＡＣＢ－ＰＰＤ２０４ コネクタ基板は ﾓｰｼｮﾝｺﾝﾄﾛｰﾙﾎﾞｰﾄﾞＰＰＤ２０３，２０４，２０４Ｅの
ｹｰﾌﾞﾙをﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ，機械の軸ｾﾝｻなどの接続に便利です．

５．１ 形状・寸法など

図５.１ ＡＣＢ－ＰＰＤ２０４／ＭＳ 形寸

図５.２ ＡＣＢ－ＰＰＤ２０４／ＭＲ 形寸

５．２ コネクタ型式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
ＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ 10268-6202JL ﾌﾟﾗｸﾞ 10168-6000EL
（ストレート） ｼｪﾙ 10368-A200-00

Ｊ１ (ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ･ｽﾄﾚｰﾄ型)
ＭＤＲリセプタクル 10268-52A2JL
（ライトアングル）

Ｊ２ 10PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-1031 XG4M-1030(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)
ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-1032-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ５ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)
Ｊ６ 20PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-2031 XG4M-2030(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)

ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-2032-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ９ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)

１２１.２５
１１０.０

３.５φ
１ １９１９

Ｊ９ Ｊ５
２０ ２ ２１０

Ｊ８ Ｊ４

７
２
６
０

TB1
Ｊ７ Ｊ３

P1Ｊ６ Ｊ２

Ｊ１
１

３５６８

６３.８

９.４

１.６

Ｊ１
１

３５

６.２
６８
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５．３ コネクタ表
５．３．１ Ｊ２,～,Ｊ５（軸センサ接続コネクタ）

Ｊ２（Ｘ軸）,Ｊ３（Ｙ軸）,Ｊ４（Ｚ軸）,Ｊ５（Ｕ軸）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW１(+24V供給用） EXTPOW１(+24V供給用）１ ２
+ELS(CW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力) -ELS(CCW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力)３ ４

５ ６DLS(減速ｾﾝｻ入力)
７ ８OLS(ｾﾝｻ原点入力)

COM1 10 COM1９

５．３．２ Ｊ６,～,Ｊ９（サーボ／ステップモータ・ドライバ接続コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW2 (+24V供給用) ２ EXTPOW2 (+24V供給用)１
３ SVALM (ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ入力) ４ INPOS (位置決め完了入力)
５ SVON (ｻｰﾎﾞｵﾝ出力) ６ SVRST (ｻｰﾎﾞﾘｾｯﾄ出力)
７ COM2 (EXTPOW2 GND) ８ COM2 (EXTPOW2 GND)
９ 10
11 GND 12 GND
13 ORGP (ｴﾝｺｰﾀﾞ原点入力＋) 14 ORGN (ｴﾝｺｰﾀﾞ原点入力－)
15 GND 16 GND
17 CW (CWﾊﾟﾙｽ出力) 18 CCW (CWﾊﾟﾙｽ出力)
19 +5V出力 20 +5V出力

５．３．３ ＴＢ１（ＥＸＴＰＯＷ１,２ 外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考
１Ａ Ｊ２～Ｊ５の Ｊ６～Ｊ９の は、これらのコネEXTPOW1(+24V受電用) EXTPOW1 EXTPOW2
１Ｂ クタから電源を供給するかわりにＴＢ１へ外部電源を供給するCOM1 (同ｱｰｽ）
２Ａ ことにより行えます。EXTPOW2(+24V受電用)
２Ｂ COM2 (同ｱｰｽ)

５．４ 接続要領

Ｘ軸モータドライバへ
J6 ････J9

Ｕ軸モータドライバへ

J1
ＰＰＤボードより

Ｘ軸センサより
J2 ････J5 Ｕ軸センサより

P1 TB

図５．３ ＡＣＢ－ＰＰＤ２０４接続機能図

ＴＢ１：外部電源（標準＋２４ＶＤＣ）供給端子
Ｐ１：外部電源ＥＸＴＰＯＷ１,ＥＸＴＰＯＷ２共通供給時ジャンパ（１－６,３－４）



- 5 -

５．５ ＡＣＢ－ＰＰＤ２０４回 路 図

（注） Ｅ１～Ｅ４カットパタン（切断時１ＫΩ）
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＋ＸＥＬＳ
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２
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７
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９
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12

13
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１,35
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19,53
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16
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ＥＸＴＰＯＷ１

Ｊ２

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ
ＣＯＭ１

１,２
３
４
５
７

９,10

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ

Ｊ３

ＣＯＭ１
１,２
７,８
３
４

５
６
13
14
17
18
19,20

ＥＸＴＰＯＷ２ ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

ＣＯＭ２

Ｅ１

ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＯＲＧＰ
ＸＯＲＧＮ
ＸＣＷ
ＸＣＣＷ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＯＲＧＰ
ＸＯＲＧＮ
ＸＣＷ
ＸＣＣＷ

Ｒ１
Ｊ６

（注）

ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２

ＣＯＭ２

ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

11,12,15,16＋５Ｖ

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ

１,２
７,８
３
４

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ Ｅ２

５
６
13
14
17
18

19,20

（注）Ｒ２
ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＯＲＧＰ
ＹＯＲＧＮ
ＹＣＷ
ＹＣＣＷ

ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＯＲＧＰ
ＹＯＲＧＮ
ＹＣＷ
ＹＣＣＷ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

Ｊ７

11,12,15,16＋５Ｖ

１,２
３
４
５
７

９,10

Ｊ１

ＥＸＴＰＯＷ１36
37
38
39

40
41
42
43

45
46

47
48
55
56
59
60

49
50

51
52
62
63
66
67

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＺＥＬＳ
－ＺＥＬＳ
ＺＤＬＳ
ＺＯＬＳ
ＣＯＭ１

＋ＺＥＬＳ
－ＺＥＬＳ
ＺＤＬＳ
ＺＯＬＳ

Ｊ４

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＵＥＬＳ
－ＵＥＬＳ
ＵＤＬＳ
ＵＯＬＳ
ＣＯＭ１

１,２
３
４
５
７

９,10

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＵＥＬＳ
－ＵＥＬＳ
ＵＤＬＳ
ＵＯＬＳ

Ｊ５

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＺＳＶＡＬＭ
ＺＩＮＰＯＳ

１,２
７,８
３
４

５
６
13
14
17
18
19,20

ＥＸＴＰＯＷ２

ＺＳＶＡＬＭ
ＺＩＮＰＯＳ

ＣＯＭ２

Ｅ３

Ｒ３
ＺＳＶＯＮ
ＺＳＶＲＳＴ
ＺＯＲＧＰ
ＺＯＲＧＮ
ＺＣＷ
ＺＣＣＷ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＺＳＶＯＮ
ＺＳＶＲＳＴ
ＺＯＲＧＰ
ＺＯＲＧＮ
ＺＣＷ
ＺＣＣＷ

Ｊ８（注）

11,12,15,16＋５Ｖ

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＵＳＶＡＬＭ
ＵＩＮＰＯＳ

１,２
７,８
３
４

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

ＵＳＶＡＬＭ
ＵＩＮＰＯＳ

Ｅ４

（注）Ｒ４
ＵＳＶＯＮ
ＵＳＶＲＳＴ
ＵＯＲＧＰ
ＵＯＲＧＮ
ＵＣＷ
ＵＣＣＷ

ＵＳＶＯＮ
ＵＳＶＲＳＴ
ＵＯＲＧＰ
ＵＯＲＧＮ
ＵＣＷ
ＵＣＣＷ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

５
６
13
14
17
18
19,20

Ｊ９

＋５Ｖ 11,12,15,16

１Ａ
１ＢＥＸＴＰＯＷ１

ＣＯＭ１
ＥＸＴＰＯＷ１
ＣＯＭ１
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６． ＡＣＢ－ＰＰＤ２３２/ＭＳ ，/ＭＲ，/ＭＳ(Ｄ)
ＡＣＢ－ＰＰＤ２３２ コネクタ基板は ﾓｰｼｮﾝｺﾝﾄﾛｰﾙﾎﾞｰﾄﾞＰＰＤ２３２Ａ，ＰＰＤ２３１Ａの
ｹｰﾌﾞﾙをﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ，機械の軸ｾﾝｻなどの接続に便利です．

６．１ 形状・寸法など

図６.１ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３２／ＭＳ 形寸

図６.２ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３２／ＭＲ 形寸

６．２ コネクタ型式

部品名 名 ケーブル側コ
称 ﾒｰｶ 型 式 ネクタ（参考）

ＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ 10250-6202JL ﾌﾟﾗｸﾞ 10150-6000EL
（ストレート） ｼｪﾙ 10350-A200-00

Ｊ１ (ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ･ｽﾄﾚｰﾄ型)
ＭＤＲリセプタクル 10250-52A2JL
（ライトアングル）

Ｊ２ 10PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-1031 XG4M-1030(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)
ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-1032-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ３ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)
Ｊ４ 26PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-2631 XG4M-2630(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)

ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-2632-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ５ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)

１２１.２５
１１０.０

３.５φ

１１ ９２５

２６ ２ ２１０

７
２
６
０

TB1
Ｊ５ Ｊ３

P1
Ｊ４ Ｊ２

Ｊ１
１
２６５０

５２．４

９.４

１.６

Ｊ１
１
２６５０

６.２
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６．３ コネクタ表
６．３．１ Ｊ２,～,Ｊ３（軸センサ接続コネクタ）

Ｊ２（Ｘ軸）,Ｊ３（Ｙ軸）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW１(+24V供給用） EXTPOW１(+24V供給用）１ ２
+ELS(CW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力) -ELS(CCW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力)３ ４

５ ６DLS(減速ｾﾝｻ入力)
７ ８OLS(ｾﾝｻ原点入力)

COM1(EXTPOW1 GND) 10 COM1(EXTPOW1 GND)９

６．３．２ Ｊ４,～,Ｊ５（サーボ／ステップモータ・ドライバ接続コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW2 (+24V供給用) ２ EXTPOW2 (+24V供給用)１
３ SVALM (ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ入力) ４ INPOS (位置決め完了入力)
５ SVON (ｻｰﾎﾞｵﾝ出力) ６ SVRST (ｻｰﾎﾞﾘｾｯﾄ出力)
７ CTRCL (偏差ｶｳﾝﾀｸﾘｱ出力) ８
９ COM2 (EXTPOW2 GND) 10 COM2 (EXTPOW2 GND)
11 GND 12 GND
13 AP (ｴﾝｺｰﾀﾞA相入力＋) 14 AN (ｴﾝｺｰﾀﾞA相入力－)
15 BP (ｴﾝｺｰﾀﾞB相入力＋) 16 BN (ｴﾝｺｰﾀﾞB相入力－)
17 ZP (ｴﾝｺｰﾀﾞZ相入力＋) 18 ZN (ｴﾝｺｰﾀﾞZ相入力－)
19 GND 20 GND
21 CWP (CW指令ﾊﾟﾙｽ出力＋) 22 CWN (CW指令ﾊﾟﾙｽ出力－)
23 CCWP(CCW指令ﾊﾟﾙｽ出力＋) 24 CCWN (CCW指令ﾊﾟﾙｽ出力－)
25 +5V出力 (ﾄﾞﾗｲﾊﾞｶﾌﾟﾗ用) 26 +5V出力 (ﾄﾞﾗｲﾊﾞｶﾌﾟﾗ用)

６．３．３ ＴＢ１（ＥＸＴＰＯＷ１,２ 外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考

EXTPOW1(+24V受電用) J2 J5のEXTPOW1 J6 J9のEXTPOW2への電源供給はTB1へ外部１Ａ - -
１Ｂ COM1 (同ｱｰｽ） 電源を供給することにより行えます｡ｼﾞｬﾝﾊﾟP1 3-4接続でCOM1､
２Ａ EXTPOW2(+24V受電用) COM2 P1 1-6 、EXTPOW1,EXTPOW2が接続が接続されます。 接続で

されます。２Ｂ COM2 (同ｱｰｽ)

６．４ 接続要領

Ｘ軸モータドライバへ
J4 J5

Ｙ軸モータドライバへ

J1
ＰＰＤボードより

Ｘ軸センサより
J2 J3 Ｙ軸センサより

P1 TB

図６．３ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３２接続機能図

ＴＢ１：外部電源（標準＋２４ＶＤＣ）供給端子
Ｐ１：外部電源ＥＸＴＰＯＷ１,ＥＸＴＰＯＷ２共通供給時ジャンパ（１－６,３－４）
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６．５ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３２回 路 図

（注） Ｅ１、Ｅ２カットパタン（切断時１ＫΩ）

１Ａ
１ＢＥＸＴＰＯＷ１

ＣＯＭ１
ＥＸＴＰＯＷ１
ＣＯＭ１１ ２ ３

ＴＢ１Ｐ１

ＣＯＭ２
ＥＸＴＰＯＷ２

＋５Ｖ＋５Ｖ
25,50

２Ｂ
２Ａ

１,２
３
４
５
７

９,10

19,20,44,45
６ ５ ４ ＣＯＭ２

ＥＸＴＰＯＷ２ＧＮＤ

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＸＥＬＳ
－ＸＥＬＳ
ＸＤＬＳ
ＸＯＬＳ
ＣＯＭ１

＋ＸＥＬＳ
－ＸＥＬＳ
ＸＤＬＳ
ＸＯＬＳ

２
３
４
５

27
28
29
30

７
８

９
10
11
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24

１,26
6,31
12,37

32
33

34
35
36
38
39
40
41
42
43
46
47
48
49

ＥＸＴＰＯＷ１

Ｊ２

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ
ＣＯＭ１

１,２
３
４
５
７

９,10

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ

Ｊ３

ＣＯＭ１
１,２
９,10
３
４

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24
25,26

ＥＸＴＰＯＷ２ ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

ＣＯＭ２

Ｅ１

ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＣＴＲＣＬ
ＸＡＰ
ＸＡＮ
ＸＢＰ
ＸＢＮ
ＸＺＰ
ＸＺＮ
ＸＣＷＰ
ＸＣＷＮ
ＸＣＣＷＰ
ＸＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＣＴＲＣＬ

ＸＡＰ
ＸＡＮ
ＸＢＰ
ＸＢＮ
ＸＺＰ
ＸＺＮ
ＸＣＷＰ
ＸＣＷＮ
ＸＣＣＷＰ
ＸＣＣＷＮ

Ｒ１ （注）

Ｊ６

ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２

ＣＯＭ２

ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

11,12,19,20＋５Ｖ

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ

１,２
９,10
３
４

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ Ｅ２

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24

25,26

（注）Ｒ２
ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＣＴＲＣＬ
ＹＡＰ
ＹＡＮ
ＹＢＰ
ＹＢＮ
ＹＺＰ
ＹＺＮ
ＹＣＷＰ
ＹＣＷＮ
ＹＣＣＷＰ
ＹＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＣＴＲＣＬ

ＹＡＰ
ＹＡＮ
ＹＢＰ
ＹＢＮ
ＹＺＰ
ＹＺＮ
ＹＣＷＰ
ＹＣＷＮ
ＹＣＣＷＰ
ＹＣＣＷＮ

Ｊ７

11,12,19,20＋５Ｖ

Ｊ１
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７． ＡＣＢ－ＰＰＤ２３４/ＭＳ ，/ＭＲ，/ＭＳ(Ｄ)
ＡＣＢ－ＰＰＤ２３４ コネクタ基板は ﾓｰｼｮﾝｺﾝﾄﾛｰﾙﾎﾞｰﾄﾞＰＰＤ２３４Ａ，ＰＰＤ２３３Ａの
ｹｰﾌﾞﾙをﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ，機械の軸ｾﾝｻなどの接続に便利です．

７．１ 形状・寸法など

図７.１ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３４／ＭＳ 形寸

図７.２ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３４／ＭＲ 形寸

７．２ コネクタ型式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
ＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ 102A0-6202JL ﾌﾟﾗｸﾞ 101A0-6000EL
（ストレート） ｼｪﾙ 103A0-A200-00

Ｊ１ (ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ･ｽﾄﾚｰﾄ型)
ＭＤＲリセプタクル 102A0-52A2JL
（ライトアングル）

Ｊ２ 10PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-1031 XG4M-1030(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)
ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-1032-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ５ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)
Ｊ６ 26PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-2631 XG4M-2630(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)

ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-2632-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ９ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)

１２１.２５
１１０.０

３.５φ
１１ ９２５

Ｊ９ Ｊ５
２６ ２ ２

Ｊ８ Ｊ４
１０

７
２
６
０

TB1
Ｊ７ Ｊ３

P1Ｊ６ Ｊ２

Ｊ１
１
５１１００

８４.２

９.４

１.６

Ｊ１ １

１
５１１００

６.２
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７．３ コネクタ表
７．３．１ Ｊ２,～,Ｊ５（軸センサ接続コネクタ）

Ｊ２（Ｘ軸）,Ｊ３（Ｙ軸）,Ｊ４（Ｚ軸）,Ｊ５（Ｕ軸）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW１(+24V供給用） EXTPOW１(+24V供給用）１ ２
+ELS(CW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力) -ELS(CCW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力)３ ４

５ ６DLS(減速ｾﾝｻ入力)
７ ８OLS(ｾﾝｻ原点入力)

COM1(EXTPOW1 GND) 10 COM1(EXTPOW1 GND)９

７．３．２ Ｊ６,～,Ｊ９（サーボ／ステップモータ・ドライバ接続コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW2 (+24V供給用) ２ EXTPOW2 (+24V供給用)１
３ SVALM (ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ入力) ４ INPOS (位置決め完了入力)
５ SVON (ｻｰﾎﾞｵﾝ出力) ６ SVRST (ｻｰﾎﾞﾘｾｯﾄ出力)
７ CTRCL (偏差ｶｳﾝﾀｸﾘｱ出力) ８
９ COM2 (EXTPOW2 GND) 10 COM2 (EXTPOW2 GND)
11 GND 12 GND
13 AP (ｴﾝｺｰﾀﾞA相入力＋) 14 AN (ｴﾝｺｰﾀﾞA相入力－)
15 BP (ｴﾝｺｰﾀﾞB相入力＋) 16 BN (ｴﾝｺｰﾀﾞB相入力－)
17 ZP (ｴﾝｺｰﾀﾞZ相入力＋) 18 ZN (ｴﾝｺｰﾀﾞZ相入力－)
19 GND 20 GND
21 CWP (CW指令ﾊﾟﾙｽ出力＋) 22 CWN (CW指令ﾊﾟﾙｽ出力－)
23 CCWP(CCW指令ﾊﾟﾙｽ出力＋) 24 CCWN (CCW指令ﾊﾟﾙｽ出力－)
25 +5V出力 (ﾄﾞﾗｲﾊﾞｶﾌﾟﾗ用) 26 +5V出力 (ﾄﾞﾗｲﾊﾞｶﾌﾟﾗ用)

７．３．３ ＴＢ１（ＥＸＴＰＯＷ１,２ 外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考

EXTPOW1(+24V受電用) J2 J5のEXTPOW1 J6 J9のEXTPOW2への電源供給はTB1へ外部１Ａ - -
１Ｂ COM1 (同ｱｰｽ） 電源を供給することにより行えます｡ｼﾞｬﾝﾊﾟP1 3-4接続でCOM1､
２Ａ EXTPOW2(+24V受電用) COM2 P1 1-6 、EXTPOW1,EXTPOW2が接続が接続されます。 接続で

されます。２Ｂ COM2 (同ｱｰｽ)

７．４ 接続要領

Ｘ軸モータドライバへ
J6 ････J9

Ｕ軸モータドライバへ

J1
ＰＰＤボードより

Ｘ軸センサより
J2 ････J5 Ｕ軸センサより

P1 TB

図６．３ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３４接続機能図

ＴＢ１：外部電源（標準＋２４ＶＤＣ）供給端子
Ｐ１：外部電源ＥＸＴＰＯＷ１,ＥＸＴＰＯＷ２共通供給時ジャンパ（１－６,３－４）
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７．５ ＡＣＢ－ＰＰＤ２３４回 路 図

（注） Ｅ１～Ｅ４カットパタン（切断時１ＫΩ）

１Ａ
１ＢＥＸＴＰＯＷ１

ＣＯＭ１
ＥＸＴＰＯＷ１
ＣＯＭ１１ ２ ３

ＴＢ１Ｐ１

ＣＯＭ２
ＥＸＴＰＯＷ２

＋５Ｖ＋５Ｖ
23,40,49,73,90,99

２Ｂ
２Ａ

１,２
３
４
５
７

９,10

32,33,41,42,82,83,91,92
６ ５ ４ ＣＯＭ２

ＥＸＴＰＯＷ２ＧＮＤ

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＸＥＬＳ
－ＸＥＬＳ
ＸＤＬＳ
ＸＯＬＳ
ＣＯＭ１

＋ＸＥＬＳ
－ＸＥＬＳ
ＸＤＬＳ
ＸＯＬＳ

２
３
４
５

６
７
８
９

12
13

14
15
16
34
35
36
37
38
39
24
25
26
27

１,51
11,61
22,72

17
18

19
20
21
43
44
45
46
47
48
28
29
30
31

ＥＸＴＰＯＷ１

Ｊ２

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ
ＣＯＭ１

１,２
３
４
５
７

９,10

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ

Ｊ３

ＣＯＭ１
１,２
９,10
３
４

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24
25,26

ＥＸＴＰＯＷ２ ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

ＣＯＭ２

Ｅ１

ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＣＴＲＣＬ
ＸＡＰ
ＸＡＮ
ＸＢＰ
ＸＢＮ
ＸＺＰ
ＸＺＮ
ＸＣＷＰ
ＸＣＷＮ
ＸＣＣＷＰ
ＸＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＣＴＲＣＬ

ＸＡＰ
ＸＡＮ
ＸＢＰ
ＸＢＮ
ＸＺＰ
ＸＺＮ
ＸＣＷＰ
ＸＣＷＮ
ＸＣＣＷＰ
ＸＣＣＷＮ

Ｒ１ （注）

Ｊ６

ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２

ＣＯＭ２

ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

11,12,19,20＋５Ｖ

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ

１,２
９,10
３
４

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ Ｅ２

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24

25,26

（注）Ｒ２
ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＣＴＲＣＬ
ＹＡＰ
ＹＡＮ
ＹＢＰ
ＹＢＮ
ＹＺＰ
ＹＺＮ
ＹＣＷＰ
ＹＣＷＮ
ＹＣＣＷＰ
ＹＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＣＴＲＣＬ

ＹＡＰ
ＹＡＮ
ＹＢＰ
ＹＢＮ
ＹＺＰ
ＹＺＮ
ＹＣＷＰ
ＹＣＷＮ
ＹＣＣＷＰ
ＹＣＣＷＮ

Ｊ７

11,12,19,20＋５Ｖ

１,２
３
４
５
７

９,10

Ｊ１

ＥＸＴＰＯＷ１52
53
54
55

56
57
58
59

62
63

64
65
66
84
85
86
87
88
89
74
75
76
77

67
68

69
70
71
93
94
95
96
97
98
78
79
80
81

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＺＥＬＳ
－ＺＥＬＳ
ＺＤＬＳ
ＺＯＬＳ
ＣＯＭ１

＋ＺＥＬＳ
－ＺＥＬＳ
ＺＤＬＳ
ＺＯＬＳ

Ｊ４

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＵＥＬＳ
－ＵＥＬＳ
ＵＤＬＳ
ＵＯＬＳ
ＣＯＭ１

１,２
３
４
５
７

９,10

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＵＥＬＳ
－ＵＥＬＳ
ＵＤＬＳ
ＵＯＬＳ

Ｊ５

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＺＳＶＡＬＭ
ＺＩＮＰＯＳ

１,２
９,10
３
４

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24
25,26

ＥＸＴＰＯＷ２

ＺＳＶＡＬＭ
ＺＩＮＰＯＳ

ＣＯＭ２

Ｅ３

ＺＳＶＯＮ
ＺＳＶＲＳＴ
ＺＣＴＲＣＬ
ＺＡＰ
ＺＡＮ
ＺＢＰ
ＺＢＮ
ＺＺＰ
ＺＺＮ
ＺＣＷＰ
ＺＣＷＮ
ＺＣＣＷＰ
ＺＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＺＳＶＯＮ
ＺＳＶＲＳＴ
ＺＣＴＲＣＬ

ＺＡＰ
ＺＡＮ
ＺＢＰ
ＺＢＮ
ＺＺＰ
ＺＺＮ
ＺＣＷＰ
ＺＣＷＮ
ＺＣＣＷＰ
ＺＣＣＷＮ

Ｒ３ （注）

Ｊ８

11,12,19,20＋５Ｖ

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＵＳＶＡＬＭ
ＵＩＮＰＯＳ

１,２
９,10
３
４

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

ＵＳＶＡＬＭ
ＵＩＮＰＯＳ Ｅ４

Ｒ４ （注）
ＵＳＶＯＮ
ＵＳＶＲＳＴ
ＵＣＴＲＣＬ

ＵＡＰ
ＵＡＮ
ＵＢＰ
ＵＢＮ
ＵＺＰ
ＵＺＮ
ＵＣＷＰ
ＵＣＷＮ
ＵＣＣＷＰ
ＵＣＣＷＮ

ＵＳＶＯＮ
ＵＳＶＲＳＴ
ＵＣＴＲＣＬ
ＵＡＰ
ＵＡＮ
ＵＢＰ
ＵＢＮ
ＵＺＰ
ＵＺＮ
ＵＣＷＰ
ＵＣＷＮ
ＵＣＣＷＰ
ＵＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24

25,26

Ｊ９

11,12,19,20＋５Ｖ
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８． ＡＣＢ－ＰＰＤ３４３/ＭＳ ，/ＭＲ，/ＭＳ(Ｄ)
ＡＣＢ－ＰＰＤ３４３ コネクタ基板は ﾓｰｼｮﾝｺﾝﾄﾛｰﾙﾎﾞｰﾄﾞＰＰＤ３４２Ｂ，ＰＰＤ３４３Ｂの
ｹｰﾌﾞﾙをﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ，機械の軸ｾﾝｻなどの接続に便利です．

８．１ 形状・寸法など

図８.１ ＡＣＢ－ＰＰＤ３４３／ＭＳ 形寸

図８.２ ＡＣＢ－ＰＰＤ３４３／ＭＲ 形寸

８．２ コネクタ型式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
ＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ 102A0-6202JL ﾌﾟﾗｸﾞ 101A0-6000EL
（ストレート） ｼｪﾙ 103A0-A200-00

Ｊ１ (ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ･ｽﾄﾚｰﾄ型)
ＭＤＲリセプタクル 102A0-52A2JL
（ライトアングル）

Ｊ２ 10PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-1031 XG4M-1030(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)
ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-1032-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ４ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)
Ｊ６ 26PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-2631 XG4M-2630(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)

ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-2632-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ８ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)
16PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-1631 XG4M-1630(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)Ｊ５

ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-1632-N(ﾊﾞﾗ線用)Ｊ９
MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)

１２１.２５
１１０.０

３.５φ
１１ １５１５

Ｊ９ Ｊ５
１６１６

Ｊ８ Ｊ４
１１ ９２５

７
２
６
０

TB1１０２６

Ｊ７ Ｊ３

P1Ｊ６ Ｊ２

Ｊ１
１
５１１００

８４.２

９.４

１.６

Ｊ１
１
５１

６.２
１００



- 13 -

８．３ コネクタ表
８．３．１ Ｊ２,～,Ｊ４（軸センサ接続コネクタ）

Ｊ２（Ｘ軸）,Ｊ３（Ｙ軸）,Ｊ４（Ｚ軸）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW１(+24V供給用） EXTPOW１(+24V供給用）１ ２
+ELS(CW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力) -ELS(CCW側ｴﾝﾄﾞﾘﾐｯﾄ入力)３ ４

５ ６DLS(減速ｾﾝｻ入力)
７ ８OLS(ｾﾝｻ原点入力)

COM1(EXTPOW1用 GND) 10 COM1(EXTPOW1用 GND)９

８．３．２ Ｊ６,～,Ｊ８（サーボ／ステップモータ・ドライバ接続コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW2 (+24V供給用) ２ EXTPOW2 (+24V供給用)１
３ SVALM (ｻｰﾎﾞｱﾗｰﾑ入力) ４ INPOS (位置決め完了入力)
５ SVON (ｻｰﾎﾞｵﾝ出力) ６ SVRST (ｻｰﾎﾞﾘｾｯﾄ出力)
７ CTRCL (偏差ｶｳﾝﾀｸﾘｱ出力) ８
９ COM2 (EXTPOW2 GND) 10 COM2 (EXTPOW2用 GND)用
11 GND 12 GND
13 AP (ｴﾝｺｰﾀﾞA相入力＋) 14 AN (ｴﾝｺｰﾀﾞA相入力－)
15 BP (ｴﾝｺｰﾀﾞB相入力＋) 16 BN (ｴﾝｺｰﾀﾞB相入力－)
17 ZP (ｴﾝｺｰﾀﾞZ相入力＋) 18 ZN (ｴﾝｺｰﾀﾞZ相入力－)
19 GND 20 GND
21 CWP (CW指令ﾊﾟﾙｽ出力＋) 22 CWN (CW指令ﾊﾟﾙｽ出力－)
23 CCWP(CCW指令ﾊﾟﾙｽ出力＋) 24 CCWN (CCW指令ﾊﾟﾙｽ出力－)
25 +5V出力 (ﾄﾞﾗｲﾊﾞｶﾌﾟﾗ用) 26 +5V出力 (ﾄﾞﾗｲﾊﾞｶﾌﾟﾗ用)

８．３．３ Ｊ５（データ入力コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW2 (+24V供給用) ２ EXTPOW2 (+24V供給用)１
３ DI 0 ４ DI 1
５ DI 2 ６ DI 3
７ DI 4 ８ DI 5
９ DI 6 10 DI 7
11 DI 8 12 DI 9
13 DI 10 14 DI 11
15 COM2 (EXTPOW2用 GND) 16 COM2 (EXTPOW2用 GND)

８．３．４ Ｊ９（データ出力コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

EXTPOW2 (+24V供給用) ２ EXTPOW2 (+24V供給用)１
３ DO 0 ４ DO 1
５ DO 2 ６ DO 3
７ DO 4 ８ DO 5
９ DO 6 10 DO 7
11 DO 8 12 DO 9
13 DO 10 14 DO 11
15 COM2 (EXTPOW2用 GND) 16 COM2 (EXTPOW2用 GND)

８．３．５ ＴＢ１（ＥＸＴＰＯＷ１,２ 外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考

EXTPOW1(+24V受電用) J2 J4のEXTPOW1 J6 J9のEXTPOW2は、これらのｺﾈｸﾀから電源１Ａ - -
１Ｂ COM1 (同ｱｰｽ） を供給するかわりにTB1へ外部電源を供給することにより行
２Ａ EXTPOW2(+24V受電用) えます｡ｼﾞｬﾝﾊﾟP1(3-4接続)でCOM1､COM2が共通ｱｰｽとなります｡
２Ｂ COM2 (同ｱｰｽ) さらにP1(1-6接続)でEXTPOW1､EXTPOW2が接続されます。
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８．４ ＡＣＢ－ＰＰＤ３４３回 路 図

（注） Ｅ１～Ｅ３カットパタン（切断時１ＫΩ）

ＥＸＴＰＯＷ１
ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
ＣＯＭ１１ ２ ３

１Ａ
１Ｂ

ＴＢ１Ｐ１

32,43,82,93
ＣＯＭ２

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＥＸＴＰＯＷ２

６ ５ ４＋５Ｖ＋５Ｖ
ＧＮＤ

２Ｂ
２Ａ

１,２
３
４
５
７

９,10

42,50,92,100

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＸＥＬＳ
－ＸＥＬＳ
ＸＤＬＳ
ＸＯＬＳ
ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＸＥＬＳ
－ＸＥＬＳ
ＸＤＬＳ
ＸＯＬＳ

２
３
４
５

52
53
54
55

10
11

12
13
14
33
83
34
84
35
85
44
94
45
95

１,51
８,９,58,59
30,31,80,81

60
61

62
63
64
36
86
37
87
38
88
46
96
47
97

Ｊ２

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ
ＣＯＭ１

１,２
３
４
５
７

９,10

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＹＥＬＳ
－ＹＥＬＳ
ＹＤＬＳ
ＹＯＬＳ

Ｊ３

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

１,２
９,10
３
４

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24
25,26

ＥＸＴＰＯＷ２

ＸＳＶＡＬＭ
ＸＩＮＰＯＳ

ＣＯＭ２

Ｅ１

Ｒ１
ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＣＴＲＣＬ
ＸＡＰ
ＸＡＮ
ＸＢＰ
ＸＢＮ
ＸＺＰ
ＸＺＮ
ＸＣＷＰ
ＸＣＷＮ
ＸＣＣＷＰ
ＸＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＸＳＶＯＮ
ＸＳＶＲＳＴ
ＸＣＴＲＣＬ

ＸＡＰ
ＸＡＮ
ＸＢＰ
ＸＢＮ
ＸＺＰ
ＸＺＮ
ＸＣＷＰ
ＸＣＷＮ
ＸＣＣＷＰ
ＸＣＣＷＮ

（注）

Ｊ６

＋５Ｖ
ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２

ＣＯＭ２

ＥＸＴＰＯＷ１
ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

11,12,19,20

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ

１,２
９,10
３
４

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

ＹＳＶＡＬＭ
ＹＩＮＰＯＳ Ｅ２

ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＣＴＲＣＬ

ＹＡＰ
ＹＡＮ
ＹＢＰ
ＹＢＮ
ＹＺＰ
ＹＺＮ
ＹＣＷＰ
ＹＣＷＮ
ＹＣＣＷＰ
ＹＣＣＷＮ

ＹＳＶＯＮ
ＹＳＶＲＳＴ
ＹＣＴＲＣＬ
ＹＡＰ
ＹＡＮ
ＹＢＰ
ＹＢＮ
ＹＺＰ
ＹＺＮ
ＹＣＷＰ
ＹＣＷＮ
ＹＣＣＷＰ
ＹＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24

25,26

Ｒ２ （注）

Ｊ７

11,12,19,20＋５Ｖ

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＺＥＬＳ
－ＺＥＬＳ
ＺＤＬＳ
ＺＯＬＳ
ＣＯＭ１

６
７
56
57

15
16

65
66
67
39
89
40
90
41
91
48
98
49
99

１,２
３
４
５
７

９,10

ＥＸＴＰＯＷ１
＋ＺＥＬＳ
－ＺＥＬＳ
ＺＤＬＳ
ＺＯＬＳ

Ｊ４
Ｊ１

ＣＯＭ１

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２
ＺＳＶＡＬＭ
ＺＩＮＰＯＳ

１,２
９,10
３
４

５
６
７
13
14
15
16
17
18
21
22
23
24
25,26

ＥＸＴＰＯＷ２

ＺＳＶＡＬＭ
ＺＩＮＰＯＳ

ＣＯＭ２

Ｅ３

Ｒ３
ＺＳＶＯＮ
ＺＳＶＲＳＴ
ＺＣＴＲＣＬ
ＺＡＰ
ＺＡＮ
ＺＢＰ
ＺＢＮ
ＺＺＰ
ＺＺＮ
ＺＣＷＰ
ＺＣＷＮ
ＺＣＣＷＰ
ＺＣＣＷＮ
＋５Ｖ
ＧＮＤ

ＺＳＶＯＮ
ＺＳＶＲＳＴ
ＺＣＴＲＣＬ

ＺＡＰ
ＺＡＮ
ＺＢＰ
ＺＢＮ
ＺＺＰ
ＺＺＮ
ＺＣＷＰ
ＺＣＷＮ
ＺＣＣＷＰ
ＺＣＣＷＮ

（注）

Ｊ８

＋５Ｖ 11,12,19,20

ＥＸＴＰＯＷ２
ＣＯＭ２

１,２
15,16ＥＸＴＰＯＷ２

ＣＯＭ２
ＤＩ０
ＤＩ１
ＤＩ２
ＤＩ３
ＤＩ４
ＤＩ５
ＤＩ６
ＤＩ７
ＤＩ８
ＤＩ９
ＤＩ10
ＤＩ11

３
４
５
６
７
８
９
10
11
12
13
14

ＤＩ０
ＤＩ１
ＤＩ２
ＤＩ３
ＤＩ４
ＤＩ５
ＤＩ６
ＤＩ７
ＤＩ８
ＤＩ９
ＤＩ10
ＤＩ11

68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79

Ｊ５

１,２
15,16ＥＸＴＰＯＷ２ ＥＸＴＰＯＷ２

ＣＯＭ２
ＤＯ０
ＤＯ１
ＤＯ２
ＤＯ３
ＤＯ４
ＤＯ５
ＤＯ６
ＤＯ７
ＤＯ８
ＤＯ９
ＤＯ10
ＤＯ11

３
４
５
６
７
８
９
10
11
12
13
14

ＣＯＭ２
ＤＯ０
ＤＯ１
ＤＯ２
ＤＯ３
ＤＯ４
ＤＯ５
ＤＯ６
ＤＯ７
ＤＯ８
ＤＯ９
ＤＯ10
ＤＯ11

18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29

Ｊ９
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(Ｄ)９． ＡＣＢ－ＤＩＯ４８／ＭＳ,／ＭＲ,／ＭＳ
ＡＣＢ－ＤＩＯ４８ コネクタ基板は絶縁型４８点入出力ボードＤＩＯ４８のケーブルを相手側機器

への接続を容易にします。

９．１ 形状・寸法

図９．１ ＡＣＢ－ＤＩＯ４８／ＭＳ 形寸

図９．２ ＡＣＢ－ＤＩＯ４８／ＭＲ 形寸

９．２ コネクタ形式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
10268-6202JL 10168-6000ELＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ ﾌﾟﾗｸﾞ

10368-A200-00（ストレート） ｼｪﾙ
( )Ｊ１ ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ・ｽﾄﾚｰﾄ型

10268-52A2JLＭＤＲリセプタクル
( )ライトアングル
34PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙｺﾈｸﾀ XG4A-3431 XG4M-3430( )Ｊ２ オムロン ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用

(ﾛﾝｸﾞﾛｯｸMILﾀｲﾌﾟ XG5M-3432-N(ﾊﾞﾗ線用)Ｊ３
ﾌﾟﾗｸﾞ)

１１０.０
１００.０ ３.５φ

TB1Ｊ３
１３３

７
２
６
０

３４ ２

１３３

P1
Ｊ２

３４ ２

Ｊ１
１
３５６８

６３.８

９.４

１.６

Ｊ１
１
３５６８

６.２
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９．３ コネクタ表
９．３．１ Ｊ２（出力ポートコネクタ）

ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ +COM1 (24V 12V供給電源) ２ +COM1 (24V 12V供給電源)- -
３ OUT1 （出力 １） ４ OUT2 （出力 ２）
５ OUT3 （出力 ３） ６ OUT4 （出力 ４）
７ OUT5 （出力 ５） ８ OUT6 （出力 ６）
９ OUT7 （出力 ７） 10 OUT8 （出力 ８）
11 12
13 OUT9 （出力 ９） 14 OUT10 （出力 10）
15 OUT11 （出力 11） 16 OUT12 （出力 12）
17 OUT13 （出力 13） 18 OUT14 （出力 14）
19 OUT15 （出力 15） 20 OUT16 （出力 16）
21 22
23 OUT17 （出力 17） 24 OUT18 （出力 18）
25 OUT19 （出力 19） 26 OUT20 （出力 20）
27 OUT21 （出力 21） 28 OUT22 （出力 22）
29 OUT23 （出力 23） 30 OUT24 （出力 24）
31 -COM1 （+COM1 GND） 32 -COM1 （+COM1 GND）
33 34

９．３．２ Ｊ３（入力ポートコネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ +COM4 (24V 12V供給電源) ２ +COM4 (24V 12V供給電源)- -
３ IN1 （入力 １） ４ IN2 （入力 ２）
５ IN3 （入力 ３） ６ IN4 （入力 ４）
７ IN5 （入力 ５） ８ IN6 （入力 ６）
９ IN7 （入力 ７） 10 IN8 （入力 ８）
11 12
13 IN9 （入力 ９） 14 IN10 （入力 10）
15 IN11 （入力 11） 16 IN12 （入力 12）
17 IN13 （入力 13） 18 IN14 （入力 14）
19 IN15 （入力 15） 20 IN16 （入力 16）
21 22
23 IN17 （入力 17） 24 IN18 （入力 18）
25 IN19 （入力 19） 26 IN20 （入力 20）
27 IN21 （入力 21） 28 IN22 （入力 22）
29 IN23 （入力 23） 30 IN24 （入力 24）
31 -COM4 （+COM4 GND） 32 -COM4 （+COM4 GND）
33 34

９．３．３ ＴＢ１（＋ＣＯＭ１,４ 外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考

+COM1 (+24V +12V) J2,J3の+COM1,+COM4はこれらのコネクタから電源を供給する１Ａ -
- 電源を供給することにより行えます。２Ａ +COM4 (+24V +12V) かわりにTB1へ外部

１Ｂ -COM1 (GND1) (+COM1,-COM1)と（+COM4,-COM4)は､GNDが独立しています.
により、電源を共通に出来ます。２Ｂ -COM4 (GND4) ｼﾞｬﾝﾊﾟP1

P1 (3-4接続)-COM1と-COM4が接続されます。
P1 (1-6接続)+COM1と+COM4が接続されます。
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９．４ ＡＣＢ－ＤＩＯ４８回 路 図

（注）Ｅ１カットパタン（＋ＣＯＭ４にＧＮＤを与え、ＩＮ信号が流れ込み極性で使用時
Ｅ１＋ＣＯＭ４カット、ーＣＯＭ側に接続）

１Ａ
１Ｂ

２Ｂ
２Ａ

＋ＣＯＭ１
－ＣＯＭ１

－ＣＯＭ４
＋ＣＯＭ４

＋ＣＯＭ１
－ＣＯＭ１

－ＣＯＭ４
＋ＣＯＭ４

１２３
Ｐ１ ＴＢ１

６５４

＋ＣＯＭ１ ＋ＣＯＭ１１,12,23 ＋ＣＯＭ１＋ＣＯＭ１ １，２

ＯＵＴ１
ＯＵＴ２
ＯＵＴ３
ＯＵＴ４
ＯＵＴ５
ＯＵＴ６
ＯＵＴ７
ＯＵＴ８
ＯＵＴ９
ＯＵＴ10
ＯＵＴ11
ＯＵＴ12
ＯＵＴ13
ＯＵＴ14
ＯＵＴ15
ＯＵＴ16
ＯＵＴ17
ＯＵＴ18
ＯＵＴ19
ＯＵＴ20
ＯＵＴ21
ＯＵＴ22
ＯＵＴ23
ＯＵＴ24

２
３
４
５
６
７
８
９
13
14
15
16
17
18
19
20
24
25
26
27
28
29
30
31

３
４
５
６
７
８
９
10
13
14
15
16
17
18
19
20
23
24
25
26
27
28
29
30

ＯＵＴ１
ＯＵＴ２
ＯＵＴ３
ＯＵＴ４
ＯＵＴ５
ＯＵＴ６
ＯＵＴ７
ＯＵＴ８
ＯＵＴ９
ＯＵＴ10
ＯＵＴ11
ＯＵＴ12
ＯＵＴ13
ＯＵＴ14
ＯＵＴ15
ＯＵＴ16
ＯＵＴ17
ＯＵＴ18
ＯＵＴ19
ＯＵＴ20
ＯＵＴ21
ＯＵＴ22
ＯＵＴ23
ＯＵＴ24

Ｊ２

Ｊ１

31,3210,21,32－ＣＯＭ１ －ＣＯＭ１－ＣＯＭ１－ＣＯＭ１

Ｅ１（注）
35,46,57 ＋ＣＯＭ４

ＣＯＭ４

１，２－ＣＯＭ４

36
37
38
39
40
41
42
43
47
48
49
50
51
52
53
54
58
59
60
61
62
63
64
65

３
４
５
６
７
８
９
10
13
14
15
16
17
18
19
20
23
24
25
26
27
28
29
30

＋ＣＯＭ４＋ＣＯＭ４
ＩＮ１
ＩＮ２
ＩＮ３
ＩＮ４
ＩＮ５
ＩＮ６
ＩＮ７
ＩＮ８
ＩＮ９
ＩＮ10
ＩＮ11
ＩＮ12
ＩＮ13
ＩＮ14
ＩＮ15
ＩＮ16
ＩＮ17
ＩＮ18
ＩＮ19
ＩＮ20
ＩＮ21
ＩＮ22
ＩＮ23
ＩＮ24

ＩＮ１
ＩＮ２
ＩＮ３
ＩＮ４
ＩＮ５
ＩＮ６
ＩＮ７
ＩＮ８
ＩＮ９
ＩＮ10
ＩＮ11
ＩＮ12
ＩＮ13
ＩＮ14
ＩＮ15
ＩＮ16
ＩＮ17
ＩＮ18
ＩＮ19
ＩＮ20
ＩＮ21
ＩＮ22
ＩＮ23
ＩＮ24

Ｊ２

31,32 －ＣＯＭ４－ＣＯＭ４
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１０． ＡＣＢ－ＤＩＯ６４/ＭＳ ，/ＭＲ，/ＭＳ(Ｄ)
ＡＣＢ－ＤＩＯ６４ コネクタ基板は絶縁型６４点入出力ボードＤＩＯ６４のｹｰﾌﾞﾙをﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞ

機械の軸ｾﾝｻなどの接続に便利です．

１０．１ 形状・寸法など

図１０.１ ＡＣＢ－ＤＩＯ６４／ＭＳ 形寸

図１０.２ ＡＣＢ－ＤＩＯ６４／ＭＲ 形寸

１０．２ コネクタ型式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
ＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ 10280-6202JL ﾌﾟﾗｸﾞ 10180-6000EL
（ストレート） ｼｪﾙ 10280-3280-000-0

Ｊ１ (ﾌﾟﾗｽﾁｯｸｼｪﾙｷｯﾄ・分割型)
ＭＤＲリセプタクル 10280-52A2JL
（ライトアングル）

Ｊ２ 20PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-2031 XG4M-2030(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)
ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-2032-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ５ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)

１２１.２５
１１０.０

３.５φ

TB1

Ｊ５ Ｊ３ P2

１１ １９１９

７
２
６
０

２０２０

Ｊ４ P1Ｊ２
１１

２０ ２０

Ｊ１
１
４１８０

７１.５

９.４

１.６

Ｊ１
１

４１

６.２
８０
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１０．３ コネクタ表
１０．３．１ Ｊ２（入力１コネクタ）

ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
+COM1 (24V 12V供給電源) ２ +COM1 (24V 12V供給電源)１ - -

３ IN1 （入力 １） ４ IN2 （入力 ２）
５ IN3 （入力 ３） ６ IN4 （入力 ４）
７ IN5 （入力 ５） ８ IN6 （入力 ６）
９ IN7 （入力 ７） 10 IN8 （入力 ８）
11 IN9 （入力 ９） 12 IN10 （入力 10）
13 IN11 （入力 11） 14 IN12 （入力 12）
15 IN13 （入力 13） 16 IN14 （入力 14）
17 IN15 （入力 15） 18 IN16 （入力 16）
19 -COM1 (+COM1 GND) 20 -COM1 (+COM1 GND)

１０．３．２ Ｊ３（入力２ コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

+COM5 (24V 12V供給電源) ２ +COM5 (24V 12V供給電源)１ - -
３ IN17 （入力 17） ４ IN18 （入力 18）
５ IN19 （入力 19） ６ IN20 （入力 20）
７ IN21 （入力 21） ８ IN22 （入力 22）
９ IN23 （入力 23） 10 IN24 （入力 24）
11 IN25 （入力 25） 12 IN26 （入力 26）
13 IN27 （入力 27） 14 IN28 （入力 28）
15 IN29 （入力 29） 16 IN30 （入力 30）
17 IN31 （入力 31） 18 IN32 （入力 32）
19 -COM5 (+COM5 GND) 20 -COM5 (+COM5 GND)

１０．３．３ Ｊ４（出力１コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ +COM3 (24V 12V供給電源) ２ +COM3 (24V 12V供給電源)- -
３ OUT1 （出力 １） ４ OUT2 （出力 ２）
５ OUT3 （出力 ３） ６ OUT4 （出力 ４）
７ OUT5 （出力 ５） ８ OUT6 （出力 ６）
９ OUT7 （出力 ７） 10 OUT8 （出力 ８）
11 OUT9 （出力 ９） 12 OUT10 （出力 10）
13 OUT11 （出力 11） 14 OUT12 （出力 12）
15 OUT13 （出力 13） 16 OUT14 （出力 14）
17 OUT15 （出力 15） 18 OUT16 （出力 16）
19 -COM3 (+COM3 GND) 20 -COM3 (+COM3 GND)

１０．３．４ Ｊ５（出力２コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ +COM7 (24V 12V供給電源) ２ +COM7 (24V 12V供給電源)- -
３ OUT17 （出力 17） ４ OUT18 （出力 18）
５ OUT19 （出力 19） ６ OUT20 （出力 20）
７ OUT21 （出力 21） ８ OUT22 （出力 22）
９ OUT23 （出力 23） 10 OUT24 （出力 24）
11 OUT25 （出力 25） 12 OUT26 （出力 26）
13 OUT27 （出力 27） 14 OUT28 （出力 28）
15 OUT29 （出力 29） 16 OUT30 （出力 30）
17 OUT31 （出力 31） 18 OUT32 （出力 32）
19 -COM7 (+COM7 GND) 20 -COM7 (+COM7 GND)
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１０．３．５ ＴＢ１（ＥＸＴＰＯＷ１，２ 外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考

+COM1（入力１供給電源） 各電源、GNDは独立しています。ｼﾞｬﾝﾊﾟP1,P2によって、１Ａ
２Ａ +COM5（入力２供給電源） 共通化が出来ます。
３Ａ +COM3（出力１供給電源） ｼﾞｬﾝﾊﾟP1（入力１,入力２電源共通化）
４Ａ +COM7（出力２供給電源） ｼﾞｬﾝﾊﾟP2（出力１,出力２電源共通化）
１Ｂ -COM1（入力１ GND） P1 3-4 -COM1,-COM5（GND）共通化

（電源）共通化２Ｂ -COM5（入力２ GND） 1-6 +COM1,+COM5
３Ｂ -COM3（出力１ GND） P2 3-4 -COM3,-COM7（GND）共通化
４Ｂ -COM7（出力２ GND） 1-6 +COM3,+COM7（電源）共通化

１０．４ ＡＣＢ－ＤＩＯ６４回 路 図

＋ＣＯＭ１
－ＣＯＭ１

１Ａ
１Ｂ

＋ＣＯＭ１
－ＣＯＭ１１ ２ ３

６ ５ ４

Ｐ１

－ＣＯＭ５
＋ＣＯＭ５

－ＣＯＭ５
＋ＣＯＭ５

２Ｂ
２Ａ

ＴＢ１
３Ａ
３Ｂ＋ＣＯＭ３

－ＣＯＭ３
＋ＣＯＭ３
－ＣＯＭ３１ ２ ３

Ｅ１
６ ５ ４

Ｐ２
＋ＣＯＭ１１,11

－ＣＯＭ７
＋ＣＯＭ７

－ＣＯＭ７
＋ＣＯＭ７－ＣＯＭ１

ＣＯＭ１ ４Ｂ
４Ａ

１,２＋ＣＯＭ１ ＋ＣＯＭ１２
３
４
５
６
７
８
９
12
13
14
15
16
17
18
19

３
４
５
６
７
８
９
10
11
12
13
14
15
16
17
18

ＩＮ１
ＩＮ２
ＩＮ３
ＩＮ４
ＩＮ５
ＩＮ６
ＩＮ７
ＩＮ８
ＩＮ９
ＩＮ10
ＩＮ11
ＩＮ12
ＩＮ13
ＩＮ14
ＩＮ15
ＩＮ16

ＩＮ１
ＩＮ２
ＩＮ３
ＩＮ４
ＩＮ５
ＩＮ６
ＩＮ７
ＩＮ８
ＩＮ９
ＩＮ10
ＩＮ11
ＩＮ12
ＩＮ13
ＩＮ14
ＩＮ15
ＩＮ16

Ｊ２

19,20－ＣＯＭ１ －ＣＯＭ１
＋ＣＯＭ５41,51

Ｅ２

１,２ ＋ＣＯＭ５
－ＣＯＭ５

ＣＯＭ５

＋ＣＯＭ５
ＩＮ17
ＩＮ18
ＩＮ19
ＩＮ20
ＩＮ21
ＩＮ22
ＩＮ23
ＩＮ24
ＩＮ25
ＩＮ26
ＩＮ27
ＩＮ28
ＩＮ29
ＩＮ30
ＩＮ31
ＩＮ32

ＩＮ17
ＩＮ18
ＩＮ19
ＩＮ20
ＩＮ21
ＩＮ22
ＩＮ23
ＩＮ24
ＩＮ25
ＩＮ26
ＩＮ27
ＩＮ28
ＩＮ29
ＩＮ30
ＩＮ31
ＩＮ32

３
４
５
６
７
８
９
10
11
12
13
14
15
16
17
18

42
43
44
45
46
47
48
49
52
53
54
55
56
57
58
59

Ｊ１ Ｊ３

＋ＣＯＭ３＋ＣＯＭ３
－ＣＯＭ５ －ＣＯＭ５21,31

19,20

１,２＋ＣＯＭ３ ＋ＣＯＭ３
－ＣＯＭ３ －ＣＯＭ３30,40

３
４
５
６
７
８
９
10
11
12
13
14
15
16
17
18

ＯＵＴ１
ＯＵＴ２
ＯＵＴ３
ＯＵＴ４
ＯＵＴ５
ＯＵＴ６
ＯＵＴ７
ＯＵＴ８
ＯＵＴ９
ＯＵＴ10
ＯＵＴ11
ＯＵＴ12
ＯＵＴ13
ＯＵＴ14
ＯＵＴ15
ＯＵＴ16

ＯＵＴ１
ＯＵＴ２
ＯＵＴ３
ＯＵＴ４
ＯＵＴ５
ＯＵＴ６
ＯＵＴ７
ＯＵＴ８
ＯＵＴ９
ＯＵＴ10
ＯＵＴ11
ＯＵＴ12
ＯＵＴ13
ＯＵＴ14
ＯＵＴ15
ＯＵＴ16

22
23
24
25
26
27
28
29
32
33
34
35
36
37
38
39

Ｊ４

＋ＣＯＭ７
19,20－ＣＯＭ３ －ＣＯＭ３61,71

１,２－ＣＯＭ７ －ＣＯＭ７
＋ＣＯＭ７

70,80

３
４
５
６
７
８
９
10
11
12
13
14
15
16
17
18

ＯＵＴ17
ＯＵＴ18
ＯＵＴ19
ＯＵＴ20
ＯＵＴ21
ＯＵＴ22
ＯＵＴ23
ＯＵＴ24
ＯＵＴ25
ＯＵＴ26
ＯＵＴ27
ＯＵＴ28
ＯＵＴ29
ＯＵＴ30
ＯＵＴ31
ＯＵＴ32

62
63
64
65
66
67
68
69
72
73
74
75
76
77
78
79

＋ＣＯＭ７ ＋ＣＯＭ７
ＯＵＴ17
ＯＵＴ18
ＯＵＴ19
ＯＵＴ20
ＯＵＴ21
ＯＵＴ22
ＯＵＴ23
ＯＵＴ24
ＯＵＴ25
ＯＵＴ26
ＯＵＴ27
ＯＵＴ28
ＯＵＴ29
ＯＵＴ30
ＯＵＴ31
ＯＵＴ32

Ｊ５

－ＣＯＭ７19,20
－ＣＯＭ７
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１１． ＡＣＢ－ＤＩＯ８０/ＭＳ ，/ＭＲ，/ＭＳ(Ｄ)
ＡＣＢ－ＤＩＯ８０ コネクタ基板は絶縁型入力８０点(又は、出力８０点）のボード
HPC-DIO380(HPC-DO380)のケーブルをモータドライバ、機械の軸センサなどへ接続するのに便利
です．

１１．１ 形状・寸法など

図１１.１ ＡＣＢ－ＤＩＯ８０／ＭＳ 形寸

図１１.２ ＡＣＢ－ＤＩＯ８０／ＭＲ 形寸

１１．２ コネクタ型式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
ＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ 102A0-6202JL ﾌﾟﾗｸﾞ 101A0-6000EL
（ストレート） ｼｪﾙ 103A0-A200-00

Ｊ１ (ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ･ｽﾄﾚｰﾄ型)
ＭＤＲリセプタクル 102A0-52A2JL
（ライトアングル）

Ｊ２ 20PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ オムロン XG4A-2031 XG4M-2030(ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用)
ｺﾈｸﾀ (ﾛﾝｸﾞﾛｯｸ XG5M-2032-N(ﾊﾞﾗ線用)～

Ｊ７ MILﾀｲﾌﾟﾌﾟﾗｸﾞ)

１３２．５
１２０.０

３.５φ

１ １１９ １９

Ｊ４Ｊ７
２２２０

TB1

２０

７
２
６
０

Ｊ６

Ｊ２

Ｊ３

P1
P2

Ｊ５

Ｊ１
１

５１１００

８４.２

９.４

１.６

Ｊ１ １

１
５１１００

６.２
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１１．３ コネクタ表
おもに、HPC-DI380を中心にコネクタ表を記述しています。
カッコ内は、HPC-DO380時の信号名です。

１１．３．１ Ｊ２
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

+COM6 (24V 12V供給電源) ２ +COM6 (24V 12V供給電源)１ - -
３ IN41 （OUT 41） ４ IN42 （OUT 42）
５ IN43 （OUT 43） ６ IN44 （OUT 44）
７ IN45 （OUT 45） ８ IN46 （OUT 46）
９ IN47 （OUT 47） 10 IN48 （OUT 48）
11 IN49 （OUT 49） 12 IN50 （OUT 50）
13 IN51 （OUT 51） 14 IN52 （OUT 52）
15 IN53 （OUT 53） 16 IN54 （OUT 54）
17 IN55 （OUT 55） 18 IN56 （OUT 56）
19 -COM6 (+COM6 GND) 20 -COM6 (+COM6 GND)

１１．３．２ Ｊ３
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

+COM8 (24V 12V供給電源) ２ +COM8 (24V 12V供給電源)１ - -
３ IN57 （OUT 57） ４ IN58 （OUT 58）
５ IN59 （OUT 59） ６ IN60 （OUT 60）
７ IN61 （OUT 61） ８ IN62 （OUT 62）
９ IN63 （OUT 63） 10 IN64 （OUT 64）
11 IN65 （OUT 65） 12 IN66 （OUT 66）
13 IN67 （OUT 67） 14 IN68 （OUT 68）
15 IN69 （OUT 69） 16 IN70 （OUT 70）
17 IN71 （OUT 71） 18 IN72 （OUT 72）
19 -COM8 (+COM8 GND) 20 -COM8 (+COM8 GND)

１１．３．３ Ｊ４
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名

+COM10(24V 12V供給電源) ２ +COM10 (24V 12V供給電源)１ - -
３ IN73 （OUT 73） ４ IN74 （OUT 74）
５ IN75 （OUT 75） ６ IN76 （OUT 76）
７ IN77 （OUT 77） ８ IN78 （OUT 78）
９ IN79 （OUT 79） 10 IN80 （OUT 80）

予約 予約11 12
予約 予約13 14
予約 予約15 16
予約 予約17 18

19 -COM10 (+COM10 GND) 20 -COM10 (+COM10 GND)
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１１．３．４ Ｊ５
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ +COM1 (24V 12V供給電源) ２ +COM1 (24V 12V供給電源)- -
３ IN1 （OUT 1） ４ IN2 （OUT 2）
５ IN3 （OUT 3） ６ IN4 （OUT 4）
７ IN5 （OUT 5） ８ IN6 （OUT 6）
９ IN7 （OUT 7） 10 IN8 （OUT 8）
11 IN9 （OUT 9） 12 IN10 （OUT 10
13 IN11 （OUT 11） 14 IN12 （OUT 12）
15 IN13 （OUT 13） 16 IN14 （OUT 14)
17 IN15 （OUT 15） 18 IN16 （OUT 16)
19 -COM1 (+COM1 GND) 20 -COM1 (+COM1 GND)

１１．３．５ Ｊ６
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ +COM3 (24V 12V供給電源) ２ +COM3 (24V 12V供給電源)- -
３ IN17 （OUT 17） ４ IN18 （OUT 18）
５ IN19 （OUT 19） ６ IN20 （OUT 20）
７ IN21 （OUT 21） ８ IN22 （OUT 22）
９ IN23 （OUT 23） 10 IN24 （OUT 24）
11 IN25 （OUT 25） 12 IN26 （OUT 26）
13 IN27 （OUT 27） 14 IN28 （OUT 28）
15 IN29 （OUT 29） 16 IN30 （OUT 30）
17 IN31 （OUT 31） 18 IN32 （OUT 32）
19 -COM3 (+COM3 GND) 20 -COM3 (+COM3 GND)

１１．３．６ Ｊ７
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ +COM5(24V 12V供給電源) ２ +COM5 (24V 12V供給電源)- -
３ IN33 （OUT 33） ４ IN34 （OUT 34）
５ IN35 （OUT 35） ６ IN36 （OUT 36）
７ IN37 （OUT 37） ８ IN38 （OUT 38）
９ IN39 （OUT 39） 10 IN40 （OUT 40）

予約 予約11 12
予約 予約13 14
予約 予約15 16
予約 予約17 18

19 -COM5 (+COM5 GND) 20 -COM5 (+COM5 GND)

１１．３．７ ＴＢ１（外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考

+COM1（出力１供給電源） 各、電源・GNDは独立しています。ｼﾞｬﾝﾊﾟP1,P2によっ１Ａ
２Ａ +COM3（出力３供給電源） て、共通化が出来ます。
３Ａ +COM5（出力５供給電源） ｼﾞｬﾝﾊﾟP1（入力ポート１～５＋－電源共通化）
４Ａ +COM6（入力６供給電源） ｼﾞｬﾝﾊﾟP2（出力ポート１～５＋－電源共通化）
５Ａ +COM8（入力８供給電源） P1 1-12(4-9) +(-)COM6,+(-)COM8電源(GND)共通化

共通化６Ａ +COM10(入力10供給電源） 1-2 (4-5) +(-)COM8,+(-)COM10電源(GND)
1-12,2-11(4-9,5-8) +(-)COM6,8,10 電源(GND)１Ｂ -COM1（出力１ GND）

共通化２Ｂ -COM3（出力３ GND）
３Ｂ -COM5（出力５ GND） P2 1-12(4-9) +(-)COM1,+(-)COM3電源(GND)共通化

共通化４Ｂ -COM6（入力６ GND） 1-2 (4-5) +(-)COM3,+(-)COM5電源(GND)
1-12,2-11(4-9,5-8) +(-)COM1,3,5 電源(GND)５Ｂ -COM8 (入力８ GND）

共通化６Ｂ -COM10(入力10 GND）
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１１．４ ＡＣＢ－ＤＩＯ８０回 路 図
HPC-DI380を接続したときの回路図です。
HPC-DO380の時は、全てＩＮがＯＵＴに変わります。
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(Ｄ)１２． ＡＣＢ－ＣＴＲ２０４／ＭＳ,／ＭＲ,／ＭＳ
ＡＣＢ－ＣＴＲ２０４ コネクタ基板は３２ビットＵＰ／ＤＯＷＮカウンタボードＣＴＲ２０４,

ＣＴＲ２０４Ｆ,ＣＴＲ２０２,ＣＴＲ２０２Ｆのケーブルを相手側機器への接続を容易にします。

１２．１ 形状・寸法

図１２．１ ＡＣＢ－ＣＴＲ２０４／ＭＳ 形寸

図１２．２ ＡＣＢ－ＣＴＲ２０４／ＭＲ 形寸

１２．２ コネクタ形式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
10250-6202JL 10150-6000ELＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ ﾌﾟﾗｸﾞ

10350-A200-00（ストレート） ｼｪﾙ
( )Ｊ１ ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ・ｽﾄﾚｰﾄ型

10250-52A2JLＭＤＲリセプタクル
( )ライトアングル
16PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙｺﾈｸﾀ XG4A-1631 XG4M-1630( )Ｊ２ オムロン ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用

(ﾛﾝｸﾞﾛｯｸMILﾀｲﾌﾟ XG5M-1632-N(ﾊﾞﾗ線用)Ｊ３
Ｊ５ ﾌﾟﾗｸﾞ)

10PINﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙｺﾈｸﾀ XG4A-1031 XG4M-1030( )オムロン ﾌﾗｯﾄｹｰﾌﾞﾙ用
(ﾛﾝｸﾞﾛｯｸMILﾀｲﾌﾟ XG5M-1032-N(ﾊﾞﾗ線用)Ｊ４

ﾌﾟﾗｸﾞ)

１１０.０
１００.０ ３.５φ

１１ １５１５

Ｊ５ Ｊ３
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０
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Ｊ４TB1 Ｊ２
１６１０ ２２

P1
Ｊ１

１

２６５０

５２.４

９.４
１.６

Ｊ１
１
２５

６.２
５０
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１２．３ コネクタ表
１２．３．１ Ｊ２（Ｘ エンコーダ接続コネクタ）ch,Ｙch

ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ XAP (A相 差動入力 +) ２ XAN (A相 差動入力 -)
３ XBP (B相 差動入力 +) ４ XBN (B相 差動入力 -)
５ XZP (Z相 差動入力 +) ６ XZN (Z相 差動入力 -)
７ GND ８ GND
９ YAP (A相 差動入力 +) 10 YAN (A相 差動入力 -)
11 YBP (B相 差動入力 +) 12 YBN (B相 差動入力 -)
13 YZP (Z相 差動入力 +) 14 YZN (Z相 差動入力 -)
15 GND 16 GND

１２．３．２ Ｊ３（Ｚ エンコーダ接続コネクタ）ch,Ｕch
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ ZAP (A相 差動入力 +) ２ ZAN (A相 差動入力 -)
３ ZBP (B相 差動入力 +) ４ ZBN (B相 差動入力 -)
５ ZZP (Z相 差動入力 +) ６ ZZN (Z相 差動入力 -)
７ GND ８ GND
９ UAP (A相 差動入力 +) 10 UAN (A相 差動入力 -)
11 UBP (B相 差動入力 +) 12 UBN (B相 差動入力 -)
13 UZP (Z相 差動入力 +) 14 UZN (Z相 差動入力 -)
15 GND 16 GND

１２．３．３ Ｊ４（一致出力信号用接続コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ EXTPOW2(+12V～+24V入力) ２ EXTPOW2(+12V～+24V入力)
３ XYOUT (XY一致出力） ４ 予約１
５ ZUOUT (ZU一致出力) ６ 予約２
７ COM2 (EXTPOW2用 GND) ８ COM2 (EXTPOW2 GND)用
９ 10

１２．３．４ Ｊ５（汎用入出力信号接続コネクタ）
ﾋﾟﾝ番号 信 号 名 ﾋﾟﾝ番号 信 号 名
１ EXTPOW1(+12V～+24V入力) ２ EXTPOW1(+12V～+24V入力)
３ IN1 (汎用入力 1) ４ IN2 (汎用入力 2)
５ IN3 (汎用入力 3) ６ IN4 (汎用入力 4)
７ COM1 ８ COM1
９ EXTPOW2(+12V～+24V入力) 10 EXTPOW2(+12V～+24V入力)
11 OUT1 (汎用出力 1) 12 OUT2 (汎用出力 2)
13 OUT3 (汎用出力 3) 14 OUT4 (汎用出力 4)
15 COM2 (EXTPOW2用 GND) 16 COM2 (EXTPOW2 GND)用

１２．３．５ ＴＢ１（ＥＸＴＰＯＷ１,２ 外部電源受電端子）
端子番号 信 号 名 備 考

EXTPOW1(+24V受電用) J5のEXTPOW1 J4,J5のEXTPOW2は、これらのｺﾈｸﾀから電源を供給１Ａ
｡１Ｂ COM1 (同ｱｰｽ） するかわりにTB1へ外部電源を供給することにより行えます

２Ａ が接続されます。EXTPOW2(+24V受電用) P1(1-6接続)でEXTPOW1,EXTPOW2
２Ｂ COM2 (同ｱｰｽ) P1(3-4接続)でCOM1,COM2が共通アースとなります。
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１２．４ ＡＣＢ－ＣＴＲ２０４回 路 図
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(Ｄ)１３． ＡＣＢ－ＭＤＲ５０ ／ＭＳ,／ＭＲ,／ＭＳ
ＡＣＢ－ＭＤＲ５０ コネクタ基板はＭＤＲシリーズ５０ピンのコネクタを端子台に変換するコネクタ

です。

１３．１ 形状・寸法

図１３．１ ＡＣＢ－ＭＤＲ５０ ／ＭＳ 形寸

図１３．２ ＡＣＢ－ＭＤＲ５０ ／ＭＲ 形寸

１３．２ コネクタ形式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
10250-6202JL 10150-6000ELＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ ﾌﾟﾗｸﾞ

10350-A200-00（ストレート） ｼｪﾙ
( )Ｊ１ ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ・ｽﾄﾚｰﾄ型

10250-52A2JLＭＤＲリセプタクル
( )ライトアングル

ＴＢ 端子台 ﾌｪﾆｯｸｽ MKKDS 1/**-3.81 線幅 0.14-1.0 [mm ]2

ｺﾝﾀｸﾄ
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１３．３ ＡＣＢ－ＭＤＲ５０ 回 路 図
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(Ｄ)１４． ＡＣＢ－ＭＤＲ１００ ／ＭＳ,／ＭＲ,／ＭＳ
ＡＣＢ－ＭＤＲ１００ コネクタ基板はＭＤＲシリーズ１００ピンのコネクタを端子台に変換するコネ

クタです。

１４．１ 形状・寸法

図１４．１ ＡＣＢ－ＭＤＲ１００／ＭＳ 形寸

図１４．２ ＡＣＢ－ＭＤＲ１００／ＭＲ 形寸

１４．２ コネクタ形式

部品名 名 称 ﾒｰｶ 型 式 ケーブル側コネクタ（参考）
102A0-6202JL 101A0-6000ELＭＤＲリセプタクル 住友３Ｍ ﾌﾟﾗｸﾞ

103A0-A200-00（ストレート） ｼｪﾙ
( )Ｊ１ ｱﾙﾐﾀﾞｲｷｬｽﾄｼｪﾙ・ｽﾄﾚｰﾄ型

102A0-52A2JLＭＤＲリセプタクル
( )ライトアングル

ＴＢ 端子台 ﾌｪﾆｯｸｽ MKKDS 1/**-3.81 線幅 0.14-1.0 [mm ]2

ｺﾝﾀｸﾄ
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１４．３ ＡＣＢ－ＭＤＲ１００ 回 路 図
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